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1. DOCUMENTATION
;������!���%�'�$����������'��'�������!���#������!!���
���������5<���
5<���	5������75������%��#���9!�������!�������
�����������������+�!,�%���������8�����=
www.socomec.com/en/diris-g
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2. DANGER ET AVERTISSEMENTS

:�����$��>�##����!?����!��&�%����!���#������#0������8��������!�9��!,����$9!��%���#������!!������������5<���
5<�
G-50 et G-60. 

:��$������<�!,���!�������<�!,�������������!��$��������'��%��'��$��&���!����#��8����C�����((�'��&��6���#���%���
#��(��������!��(��$&�����6��!�E&��

:���������#�'��%�����%�'�������%��!��#�&����������'���������������������!�����#����9�!��&�%����������

2.1. Risques d’électrocution, de brûlures ou d’explosion

H��������<�#����9�!��&�%��'0�'�&!�'���6�� �&(�������555�5
�
I�J�55
�5�K

Attention  
�����!����!��%�'�$���������'0�6���(����6���'���M$9�!������
$��6�&

�&(�������555�5
�
I�J�55
�5�K

N��:��$����������!,����������%��'����##����!����%��8����C�����((�'��&��6���#���%��#�������!�6��!�E&��M��������
'���������'���##��(��%���%��$������<�%��!��$����������8�'�����%��!,�*#!���������%��!,�##����!����%��#������
%,����(��$�������##��#��&����!�����'���&��8����!�����'�$#����!���%�((&�������$�������%���&'����&�����8�������$�����
$�������&��%����!������'��

N�H8���������������8�����������!,�##����!<�'��#���!,�!�$���������%��!,�##����!�

N�O��!���Q����R��������%��#�����(�%��%&��'�����%�����������##��#��&�#����'��E�$���!,�9���'��%����������

N���#!�'�Q������!���%��#�����(�<�!���#���������!���'��8��'!����8����%��$������'����##����!��������������

N�O��!���Q����R�����!����������������&���##��#��&��#�����!�$������'����##����!�

N������!!�Q�!,�##����!���!���!��$�������#�&'����&����%����������$�����&!�'���6����%�#�&��

N�:,�##����!�'������������9��������:��0��$����$#!�'���!��9��������#�������9��������%��$C$���M#��

Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait entraîner des blessures graves ou la mort.

2.2. Risques de détérioration de l’appareil

H��������<�#����9�!��&�%��'0�'�&!�'���6�� �&(�������555�5
�
I�J�55
�5�K

Attention  
�����!����!��%�'�$���������'0�6���(����6���'���M$9�!������
$��6�&

�&(�������555�5
�
I�J�55
�5�K

HE��%,��������!��9���(��'������$����%��!,�##����!<�8��!!�Q�+����#�'����=

N�:��9����������!!������%��!,�##����!�

N�!����������%,�!�$�����������%�6�&������!��#��%����=���5S�����5S�'�JT��	UK�

N�!��(�&6���'��%���&�������%�6�&������!��#��%����=�	5����75�VQ�

Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait endommager l’appareil.

2.3. Responsabilité
N�:��$������<�!����''��%�$�������!,���!��������%��8����C�����((�'��&����!���!������$���%,�����!!���������8�������

N�:,�����!!������%��!,�##����!�%����C����'��(��$����*��W�!���%���&���%����'���������'��

N�:���������#�'��%����W�!���%,�����!!������%��'����##����!�#����'�$#��$������!��#����'������������W6���%��#��%����

N�:,�##����!�%����C����#!�'&�%�������������!!�������!!��$C$��'��(��$����*����$������8�������
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3. OPÉRATIONS PRÉALABLES

X����!���&'����&�%��#�������!����%��!,�##����!<��!������$#&����(�%��9�����,�$#�&�����%��'�������%��'���������'���8����
������$����������8�'��

H��$�$����%��!���&'�#�����%��'�!���'���������!,�##����!<��!������&'��������%��8&��E���!���#���������8�����=

N�:,&����%��!,�$9�!!���<

N�:,�##����!��,��#������%��%�$$����#��%����!�������#���<

N�:���&(&���'��%��!,�##����!�����'��(��$��+�8�����'�$$��%�<

N�:,�$9�!!����'�$#���%�!,�##����!�&6��#&�%��9��������%&9��'0�9!����������Y��'Z�������
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4. PRÉSENTATION

4.1. Présentation DIRIS G
:������������5<���
5<���	5������75������%���#������!!���%��'�$$���'���������(��$���$�%�!�����R������!���[!��
%,�����(�'��������%���#��%�����JX��\<�'�$#��������K�&6��#&���%,���9���%��'�$$���'��������

	����#����'�!��
��%9��<�%���������I��5����!����������'�$$���'��������%���J��������
5<���75����6��$���K����!���&�������0�������
����!���&�������0�����<�!���#������!!������!������!��#����'�!����%9���;�X�J
�'����*�����$�*��$������$�!���&K�#����
#��$������������!,&'0��������!��'�����!��������%��%���&���������!���'�$#�����<�!���X���������!���'��!�%����#��8�������
���#!��<�!��]�9����8����$9��6�&�]�IS��]�����!���#������!!���#��$���%,�((�'�����!�����8��!!��'��J8�������
X�^�������������K�%�������%�����&!�'���6���������$#���&�!����!����������J8�������X�^���_������M�����������K�%���
%���&���&����&��6����

* PMD : Performance Measuring and monitoring Device (Dispositif de mesure et de surveillance des performances) 
selon la norme CEI 61557-12.

4.1.1. Gamme

Passerelle DIRIS G-30 DIRIS G-40 DIRIS G-50 DIRIS G-60
��$$���'��������0����� N N N N

��$$���'��������

	 N N N N

��$$���'�������` N N

���8����^�9�]�IS��]�
X�^�������������� 
Surveillance : mesures temps réel et alarmes.

N N

���8����^�9�]�IS��] 
X�^���_������M�����������  
Surveillance : mesures temps réel et alarmes.  
Visualisation : historique des mesures et 
consommations.

N N

�&(��

�)�5�55 �&(��

�)�5�5� �&(��

�)�5�5� �&(��

�)�5�5�

Accessoires

H�������%&#���&��
�`�
7
�VQ� 

V�������=���5$$

�b9!��#������������
%&#���&��������'�������H��

:��������=��$

�b9!��O�I�#����'��(���������

�&(��

	
�5��7 �&(��

	
�5��� �&(��

�)�55	5
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4.1.2. Fonctions

:������������5<���
5<���	5������75�#��#�����<���!���!���&(&���'�<�%����$9�������(��'������#��$��!��6��!!���=

N������(�'��%��'�$$���'��������0���������#����'�!����%9���;�X�J
�'����*�����$�*�$�$������$�!���&K

N�H''W����*�%���&���%���#��%�����&6��#&��%,����'�$$���'��������%9����;O�������

	

N�H''W����*�%���&���%���������I��5�&6��#&��%,����'�$$���'��������%��������E!

N�H''W����*�%���&���%���#��%�����%��������8�����0������#���#����'�!����%9���;�X

N���%��%,������%��������%���#��%����

N�����&���M�'0����������

N���%�!���%,�*������������&��f��������J!���6��<����!���6��<���$#&������K����%��'�$$���'��������

	�

N��*��������$&$�����%���X���'����'�&�����8����!��$�%W!�
 - V�������������%���'����$$�������J������8�'�����#&���%��%��75�$������K
 - V�������������%�������%�����&!�'���6����J��$�����8�'�����#&���%��%,���&���������5�$������K
 - ��&$����������%���555��!��$���0���%��&���%���M#��%&#����$����%������!<�&8&��$���<�'0����$����%,&����
%,��������&�
 - �&$����������%���555�&8&��$�����%���&�����6��!��&���!����"�	5�75

N������+�!,0�����#������8�����";X�J"��^��Z�;�$��X����'�!�K

N���8���%��$��!����8����#����'�!����;X�J��$#!�����!�;����(���X����'�!K

N��*#��������$���6���%���%���&����������8����`;X�J���6��$����%��#���9!��������������	5�f���75K

N���#�������0�������8�'��^��'0����&��&

N�]�9����8�����$9��6�&�]�IS��]�#����!����##!�'�������$�!��#��%�����J���#��%�����$�*�K

4.1.3. Dimensions 

Dimensions in/mm

2.44
62

3.
54 90 3.
93

10
0 1.
77 45

4.
72

12
0

0.
59 15

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.42
36

��������
5
��������75
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4.2. Présentation modules option
:���$�%�!����#��������(��$���$�%�!��������$�����������!����������<��!��#��$�������%,&���%�������(��'������!��&�����
���$��%,����&��f�����������%��$�%��%��'�$$���'������

4.2.1. Gamme

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it DIRIS O-m
��%�!��������&��f��������
��$&��6���

��%�!��������&������!���6��� ��%�!��������&�����$#&������ ��$$���'��������

	�
��'!�8���%%�������!!�

�&(��

�)�55�5 �&(��

�)�55�� �&(��

�)�55�� �&(��

�)�55��

4.2.2. Dimensions

Dimensions in/mm

A

3.
54 90 3.
93

10
0

1.73
44

0.59
15

2.56
65

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it DIRIS O-m

A 1.77in / 45mm 2.12in / 54mm
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5. MONTAGE

:���#������#0������8�����%&'��8����!��$�������%���#������!!������������5<���
5<���	5������75����%���$�%�!���
�#������

5.1. Recommandation et sécurité
�����#��������*�'���������%���&'����&��J'0�#�����>��������������8�������$����?<�#����
K

5.2. Mise en place de la pile
��8������$����=����#��%����'������������#�!��9���������!��0��$������5�!��0��$��S��H��8��%����((����#�������!��%���
��9����'������!��&���%����!���9�������������!������&����!,��8������$���<����#���R�����!���9����������8�'�%,�������
%&'0����9���!��

:��#�!������(�������+�#����%���������'0���

X�������&����!��#�!�<�$������#�&�!�9!�$����0������������!,�##����!�������#�'�������%&!���%,��������%����$������#����
��������!��'��8��'!������!��%������%��!��#������!!���8�'�!��%���������&����!��#�!��������#�'�����!��#�!����&����(��$���!��
'��8��'!��

1

2

5.3. Montage passerelle DIRIS G

5.3.1. Montage sur rail DIN

������� �&$������

1

2

0.29 or 0.59 in 
��	�����	�$$

1.38in 
35mm

1 2
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5.3.2. Montage sur platine

0.19 in
5 mm

3.
94

 in
10

0 
m

m
 

;M#��%��8���=��

���#!��%����������=�5�	"$�
Rondelle Ø 0.47in���$$�$�*�$�$

5.4. Montage des modules option

5.4.1. Montage module option sur passerelle

Passerelle

1 3 4

��%�!���#���� 2 Passerelle

5.4.2. Montage module option sur module option

��%�!���#����

1 3 4

��%�!���#���� 2 ��%�!� �#����

:����W�!���%,�����!!����������8������%��8����C�������#�'�&���=
N��
�$�%�!����#��������$�*�$�$�#��8����C����$���&������!��#������!!�
N��O�����!�$�%�!����$#&�������J����������K�#����C�������!��&�
N�:,����$9!��#������!!���8�'�����$�%�!����#�����%����C���������!!&�����������!���"��������#!������
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6. RACCORDEMENT

6.1. ��������	�
��
������

Modules option

�������&��f�������= 
����% 
����� 
���� 
��$

USB
��'���O�I��M#��I

Alimentation
��5���5SH��T�	U

10 mm

rigide 0.2 mm2 -> 2.5 mm2

���#!���8�'��$9���� 
5��	�$$2 -> 1.5 mm2

�*���#������������#�����'���

EthernetRS485

��$$

rigide 0.14 mm2 -> 1.5 mm2 

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

��#�����������+�8���5��	�"$�$�*�

1 entrée numérique

��$$

rigide 0.14 mm2 -> 1.5 mm2 

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

��#�����������+�8���5��	�"$�$�*�
RJ45

1 entrée RS485
�
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110-230 VAC

N
L

Alimentation 
IN

R
S

48
5 NC

12 VDC

Entrée alimentée par le produit

IN
R

S
48

5 NC

10 - 30 VDC

Entrée avec alimentation extérieure

R
S

48
5 NC

LIY
C

Y-C
Y

RS485

Alimentation des modules option

110-230VAC

N

L

N

L

N

L

*

���O:���X;��"�����O:���X;��"�����O:���X;��"��
���O:���X;��"�


DIRIS G

\�`���9!��5�	�H����f�I��

��H����f�5�	�H�'!�������
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6.2. Raccordement modules option

��$$

Supply
J��5���5SH�K

��$$

rigide 0.14 mm2-> 1.5 mm2

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

rigide 0.2 mm2 -> 2.5 mm2

���#!���8�'�(����!��5��	�$$2 -> 1.5 mm2

rigide 0.14 mm2 -> 1.5 mm2

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

�*��#�����������+�8���5��	�"$�$�*�
:��������������!���6����%��$�%�!��
��������������������#������!��&����,�!�����
����'�&�+�����#������!!���������

�*���#������������#�����'���
�#�����������+�8���5��	�"$�$�*�

rig
��

�*���#

10 mm

DIRIS O-iod
��%�!��������&��f

����������$&��6���
�&(��

�)�55�5

DIRIS O-ioa
��%�!��������&���
���!���6���
�&(��

�)�55��

��$$

rigide 0.14 mm2-> 1.5 mm2

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

��#�����������+�8���5��	�"$�$�*�

��%9�����

	

�

Supply
J��5���5SH�K

rigide 0.2 mm2 -> 2.5 mm2

���#!���8�'�(����!��5��	�$$2 -> 1.5 mm2

�*���#������������#�����'���
rig
��

�*���#

10 mm

DIRIS O-m
��$$���'������
��

	���'!�8��
additionnelle
�&(��

�)�55��

DIRIS O-it
��%�!��������&���

��$#&������
�&(��

�)�55��

��$$

rigide 0.14 mm2-> 1.5 mm2 

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2

�*
�#�����������+�8���5��	�"$�$�*�

��$$

rigide 0.14 mm2 -> 1.5 mm2

���#!��5��
�$$2 -> 1.5 mm2


�#�����������+�8���5��	�"$�$�*�

X;�55����X;�555

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-iod

S
U

P
P

LY

Alimentation modules options 
DIRIS O-iod, O-ioa et O-m

INPUT  (WE)

DIRIS O-ioa DIRIS O-m RS485

IN3

DIRIS O-it

IN1 IN2
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7. LEDS D’ÉTAT ET AUTO-ADRESSAGE

7.1. Leds d’état
����!�%��#��$�������%��'����v����!���������%��#��%����

:��9������%,�%��������#��$���%,�������������$���6��$���������%��������%9���+�#������%��!��#������!!��+������
!���#��%�����%���������&�������

	����� �̀

Alimentation

I������%x�%�������

Alarme

��$$���'��������

��$$���'�������`

��$$���'��������0�����

�&$����

y����%��!��:�� `�*� �!��������� �$#�!����

ON

���(��'������$��� �5���'��%���������%�$��%��#���
����'�$$��%����%9���#����
�%����E'������%��!x�##����!�Jy'����
%&#���&<�����K

����'��%�����%&$������

ALARM
O����!��$��$&�����J!���6��f�
���!���6��zK������'��8�

- ����'��%�����%&$������

COM RS ���#0����%x�%������� ���#0����%���'�� ����'��%�����%&$����������
!���6�x�������$����{������������&�

COM RF ���#0����%x�%������� ���#0����%���'�� ����'��%�����%&$����������
!���6�x�������$����{������������&�

ETH X��9!W$��������!������� - ����'��%�����%&$�������������
'�$$���'��������%9���;�X

MEMORY
X!��������#��9!W$��%x&'������ - ����'��%�����%&$����������!����

%x����&'�������%����!��$&$����

"���=�:���:����>�"?�f�>H:H��?�f�>������?�'!���������!���6�,����������������������#��%��������%&��'�&��
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7.2. Auto-adressage
:��$�%��%,������%��������#��$��������((�'�����������$���6���%����%���������*�#��%�����'����'�&��+�!��
#������!!������$�%���������6��$����'�$#���9!���8�'�!���X���%���M#��������I��5��������^�����:,�((�'�������%���
�%����������(����$����!!�$��������!����������X���J������HK����'�$#������J��O";��K�

���*�$�%��������%��#���9!���=

N���%������H����%&��'���������%������������$���6��

N���%������H����%&��'��������'0��*�%����%������

:��$�%��������$����!�J8����%��'��#��(�'��%������K�
:��$�%�����,�((�'����+�#������%,���X��&6��#&�%,���M����E������$�%������%&'����%����!������'�����M����E��

Descriptif du mode 1 :���'!����������� ���������:����!!�$&�����#��$����'��

H�����%��������%��#���9!��#����= 
������I���

	�f�������I��`�f�����������^���

Passerelle
DIRIS G

��

	�f� ��

	�f�

Press 
3 sec.

Press 
3 sec.

|��
5���'

Press 
3 sec. 1

Press 
3 sec. 6

4a

2

7 7 7

5a 5b

33 3

4b

"���=�X��%����!��#��'������%,������%�������<�!��!�������

	������&���8&��+�!,�((�'�������%����%������������'���
������&'0�����%��%���&������#�����,�((�'��������$C$����$#�
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8. COMMUNICATION

8.1. Généralités
���(��'�����%������&(&���'��!��#������!!��'�$$���6��������

	������

	f� �̀����!���������

	�!���#��%����������
'����'�&������&����+�!��#������!!��J���������5<���
5<���	5������75K�����!���������%���`�&6���'�<�!���������I��5�
'�$$���6������8�'�!��#������!!�����8���������

	f�`�J��������
5������75K�

:����9!����'��%�������#�&������!���$�%���%��'�$$���'������%��#���9!�������'0�'����%���#������!!���

Passerelle DIRIS G-30 DIRIS G-40 DIRIS G-50 DIRIS G-60

��$$���'����� ��

	 N N N N

��%���`�&6���'� N N

�&(��

�)�5�55 �&(��

�)�5�5� �&(��

�)�5�5� �&(��

�)�5�5�

�*�$#!��%,�����!!������%,����#������!!����������
5������75��8�'�%���������I��5��`����%���'�����!���%��$������
��

	�=

������I 
RF

������I 
RF

Adresse par défaut DIRIS G
�X��%%����=��)���7
�5��
��9����$��Z=��		��		��		�5
����^�M=��)���7
�5��
�V�X=���
��%9����%%����=��

��

	 ��

	��

	

��0�����

������I�
��

	

������I�
��

	

DIRIS
��O";��

X������!!����������
5������75
��

	��`�f���0�����

���8����^�9
]�IS��]

��#��8������V}X��S��]

:���#������!!������������5<���
5<���	5�_���75�'�$$���6�����+�#������%��#����'�!����%9����8�'�!���#��%�����6���
!��������'����'�&���:���������I����&������!��'�$$���'��������%��������8���'�$$��%�����'!�8�����%9���

:��#����'�!����%9����$#!�6������%��!�������!�����������'�����$�v���f��'!�8���:��$�%��%��'�$$���'����������!��
$�%���;O�J��$����;��$���!�O���K�

:��#������!!�����W����!���#���$W�����=
N�%��'�$$���'������J8������<�#����&<����!!��%���%���&��<�9���%�����#K
N�%��'��E���������%��!������%9����;O���!�6���;�$����������$9���%���������8���%,&$��������

:��#������!!�������$���!���%���&���'�!!�'�&���������!������!��#����'�!����%9���;�X�8���!��#����%��'�$$���'������
��0�������X���%&(����!,�%�������X�����=

Adresse par défaut DIRIS G
�X��%%����=��)���7
�5��
��9����$��Z=��		��		��		�5
����^�M=��)���7
�5��
�V�X=���
��%9����%%����=��
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8.2. Règles RS485
:��'�$$���'��������

	�����%��#���9!�������������!���#������!!�����!!���,�((�'����8�������!��������&������

	�J�����
��E!�K����8����!��#����'�!����%9����;O���!!��#��$���%��'�!!�'�����������!���%���&������#��8����'��%���#��%�����
'����'�&��J'�$#�����<�'�����!���%��$�����<�zK��

���������'��E�������������%��%<�����!���������

	�#��$���%��$�����������!���������#��%������8�'����X�<����
����$�������!��#������!!��������55�$W�����

�*�$#!��%��'����*����%,����!���������

	��8�'�!��#������!!��=

������I��5�
��

	

������I��5�
��

	

Passerelle 
DIRIS G

�����

�����

��0�����

�!������&'��������%,���!��������'b9!��%��!��������8�'�����#����������%&��9!��%&���M#��:�}�}������������8������$����
#�����9&������������&������$#����������!����������������$9���%��#��%����<��!�����'�����!!&�%,���!���������#�����
�����%&��9!��%&���8�'����9!��%�����&�&��!��M#��:�}�}��}�

H�*����*��&$��&��%��!��!������<��!�������%��#����9!��%��#!�'��������&������'��%����5��0$��

O����&������'��%����5��0$�����$������������(��������8�'�'0�6���#������!!����������

��$��6���=�!��'!�����I����&$���������M���&�������9������������!������%���(��������J�&(��

�)�55

K��8�'�!����$9���
%�����������8�����=
N���

	�=�������
N���0������=���������
N�H!�$���������=�������

"����=�������8�������%��'b9!������

	�J~f�K����#��$������#���+�!��#������!!����������%��%&��'�������%,�����
�%�������!���#��%�����'����'�&��
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8.3. Règles Radio-Fréquence (RF)
:��'�$$���'��������%���`�&6���'��J�`K������E!�����!��9��%��
7
��VQ�����%��#���9!������!���#������!!���
��������
5������75�#����'�$$���6�����8�'�!���������I��5����8��������`�J�&(��

�)�555�K�

����#������!!���'�!!�'�����!���%���&���%���������I��5������E!�$����&��!�$����%���������I��5����%,�������
#��%�����J��O";��<���������K����!���������

	������%���&���#��8������������C���������(&�&���8�������X��#���
!���������0���������#����'�!����%9���;�X�

:���������I��5���%��������#����'�!�W��$�������&���������#�����*#!������%���'0����������&���%����%�����%������
&!����&��������!&��������&'�����&�%��$���������#!�'�����!����%��'�$$���'������E!�����

�*�$#!��%,�����!!���������&������%���������I��5��`��8�'�����#������!!����������
5������75�=

��

	

Passerelle
RS485-RF / Ethernet

��0�����

������I 
RF

������I 
RF

������I 
RF

X�

V}X��S��]
]�IS��]

8.3.1. ����������	��
O��!��������6��$����!������������#�&'����&���#�����������

:��#������!!�������E!�'�$$���6�����������%�����'��%���55�$W��������'0�$#�!�9���

:�����*�%,�''�#�������%$���%&#��%�%��!��(�&6���'�����!��&���:��'0��*�%��!��(�&6���'���,�((�'����������8����%��!,����!�
%��'��E������������M����E��

:����9!����'��%�������%&'����!�����*�%,�''�#�������%$������(��'�����%��!��(�&6���'��'0���������!����$9���$�*�$�$�
%��������I��5�'����'��9!���6������%&'��!��

N° Canal Fréquence (MHz) Taux d'occupation admis Nombre maximum de 
DIRIS B-30 connectés

420 
7
��555 �U 16

436 
7
��555 �U 16

452 
7
�	555 �U 16


�� 
7
��	55 5��5U 3




 
7
�)	55 5��5U 3

504 
7)��	55 5��5U 3

	�
\ 
7)�	�	5 �5U 32

539 
7)�	
�	 �5U 32

��!������$����"�55���5�=�&$����������M���&�����%����������55��=����*�%,���!��������%��!��9��%���`�
7
��VQ�
\����!�#���%&(����

"����=��E��%�����#�'���������#�'�$����%��(�&6���'��%���55�ZVQ<�!���'����*�	�
����	�)���������#������!���9!������
$C$����$#��
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8.3.2. Déclaration de conformité CE
:��%&'!��������%��'��(��$��&����%���������������%��#���9!��+�
!,�%���������8�����=
www.socomec.com/en/diris-g 

8.4. Communication multipasserelle
�����'�����'��E��������<�����#������!!���`���'!�8��'�$$���6����8�'�����#������!!���`�$�v����

V}X��S��]
]�IS��]

X�

��

	��

	 ��

	��

	

��0�����

������I��5�
��

	

������I��5�
��

	

������I��5�
��

	

������I��5�
��

	

Passerelle maître
RS485-RF / Ethernet

Passerelle esclave
RS485-RF / Ethernet

"����=�%����'�����'��E��������<�!,������%��������%�������6��$����C�����&�!��&�#���!��#������!!��$�v�����������#���!��
#������!!����'!�8��

"����=�!���#������!!�����'!�8������#��8����#���C����&6��#&���%��$�%�!����#��������������

8.5. Tables de communication
:�����9!���%��'�$$���'���������!����*#!�'�����������'�&��������
%��#���9!�������!��#����%�'�$����������%������������5<���
5<�
��	5������75�����!������������������������+�!,�%���������8�����=
www.socomec.com/en/diris-g 
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9. CONFIGURATION

:��#���$&������%��!��#������!!���,�((�'����+�#������%��!���'��!�%��'��E������������M����E��#�����0���������O�I��
:,���!��������%��!��!�������O�I��&'����������#�&�!�9!��!,�����!!������%,���M����E��

:��!���'��!����M����E��#��$���&��!�$����%��'��E������!���#��%�������������8�����0���������O�I�������8����%��
!��#������!!��������8����+����'����'������%�8�%��!!�$����+�'0�'���%���#��%�����

9.1. ��
��������
�������������������
��

9.1.1. Modes de connexion

��	
��
����	�����
��
����������	
�������
	���

���M�
���E�

X�

��

	��

	

Passerelle

��0�����

������I��5�
��

	

������I��5�
��

	

��	
��
����	�����
��
����������	
���	���
���������

�b9!��O�I�#����
'��E���������=�
�&(��

�)�55	5

���M�
���E�

X�

O�I

Passerelle
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9.1.2. Mise à l’heure des produits

H�#������%,���M����E�<�!��$����+�!,0������,�((�'����+�#������%,������8�����";X����$����!!�$������!�������'�$$��%&�
%,���!�����������8����`;X��:��%�((������%��!,0���������!���#��%�����'����'�&��#�����,�((�'���������$���6��$����
���8��������(�&6���'��%��$����+�R����#���$&���9!��

HE��6��������!���#��%�����'����'�&���������+�!��$C$��0����<����!�����!��#������!!�������������!,&'����
$�!��#���������������^������	5�#�����((�'�����!��$����+�!,0�����
"��#������!�����!��(��'�����%��$����+�!,0�����%,���&'����$���#��������������5�%����!��'�%���%,����
'��E���������$�!��#��%����
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10. CARACTÉRISTIQUES

10.1. Caractéristiques DIRIS G

10.1.1. Caractéristiques mécaniques

;M#��%��9�v���� ��%�!�����#����$����������!���"����#!�����

��%�'��%��#����'�����%��9�v����� IP20 / IK06

��%�'��%��#����'�����%��!��(�'���8���� �X
5�����!����Q����$�������$�%�!�����f���5


����� ���������5<���	5����)5�� 
��������
5<���75�����	��

10.1.2. Caractéristiques électriques

Alimentation

;��������!�������8�� ��5���5�SH��T�	U�JX0f"����X0fX0K��������

`�&6���'�� 	5f75�VQ

�����$$������ 7SH

Pile X�!��9������!��0��$�������5���S

Raccordement I�������%&9��'0�9!���#�����'���<��*���#��������<�'b9!������%��
5�	�z���	�$$������'b9!�����#!���8�'��$9����5��	�z���	�$$���

10.1.3. Caractéristiques entrée

Entrée

"�$9�� 1

;M#��f�H!�$��������� �#��'��#!�����8�'�#�!������������������J���S���T��5�UK� 
����*������J�5��5�S���T��5UK

`��'���������&� y����!���6��<�'�$#�����%,�$#�!�����������#�%���M�'0����������

Raccordement I�������%&9��'0�9!��+�8��<���#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+�
��	�$$�

10.1.4. Caractéristiques de communication

DIRIS G

Liaison ��

	�

;M#��%��!������ ��z���(�!��0�!(�%�#!�*�

Protocole ��%9����;O

S������� �
55�z���	�55�9��%�

Fonction ��$$���'�������8�'�X������'�$#�����

Raccordement I�������%&9��'0�9!��+�8��<���#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+�
��	�$$�

DIRIS G-40 et DIRIS G-60

Liaison ��%���`�&6���'��J�`K

I��%��%��(�&6���'� 
7
��VQ�J(�&6���'��9�����=�
7
����VQ����0�����=�
7)�	
�	��VQK

S������� �

55�9��%�

Fonction ��$$���'�������8�'�������I��5��`

X���&� �55�$����'0�$#�!�9��

Ethernet
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Liaison ��0�������5f�55�9����;����$9�������
	��8�'��^��'0����&��&��

Protocole
��%9���;�X�J#����	5�<�
�'����*�������$�!���&���$�*�$�$K<���%9����;O�
�8���;�X�J#����	5�<�
�'����*�������$�!���&���$�*�$�$K<�V;;X<���;X<�
�";X<��V�X<�`;X

V��!��� Interne

X����'�!���";X X��$���!��$����+�!,0�����%��!��#������!!��+�#������%,������8����";X�
:��#������!!��$���+�!,0�����!���X���'����'�&��

X����'�!����;X X��$���!,��8���%��$��!��%,�!��$��+�#������%��!��#������!!�

Protocole FTP
��8�������$���6���%���%���&����������8����`;X�J'���9���%��
'����$$�����<�'���9��%��'0����<�0������6����%��$������K����6��$��������
��������	5�f���75

Fonction
���(����������%��!��#������!!�<�%���X������'�$#������'����'�&�
H''W��������8����^�9�]�IS��]<�'�����!��������%���%���&���#�������
��#��8�����

Raccordement �����'�������
	����b9!��%��������'����&

USB

;M#��%��!������� O�I���J�&'�������!,�����!!������%,���M����(��K

Protocole ��%9����;O�����O�I

Fonction ���(����������%��!��#������!!�<�%���X������'�$#������'����'�&�

Raccordement �����'�����$�'���O�I��M#��I

10.1.5. Caractéristiques Mémoire

V������6���%���'����$$������� 
J�*��������$&$�����%���'�$#���������'�����!���%��
$�����K�

1 an�J#&���%����0����K

����%�����&!�'���6��� ��$����J#&���%���5�$������K

"�$9���%,&8&��$���� H!��$���=��555
Y��!��&��&�������!����"�	5�75�=��555

10.1.6. Caractéristiques environnementales

;�$#&����������(��'������$��� ��5�z�~�5����J����7557
����f����7557
����K�

;�$#&�������%�����'Z��� ��	�z�~
	����J����7557
����f����7557
����K

V�$�%��&����(��'������$��� 		����f�)�U�V��J����7557
����5K

H!����%�����(��'������$��� < 2000 m

S�9������ 5��	�$$<��	�VQ<��5�$��f�*��J����7�		����K

;�������%��'0�'��������&� ����75)
����S����X�=�7�
�ZS

UL O:�7�5�5�J���������5������	5K

X�X��'�#���#�����������
5�	 ��������=�������5�
�5��8��(�<�������5�
�5��8����

10.1.7. Compatibilité électromagnétique

�$$����&���*�%&'0������&!�'��������6��� ����7�555�
���"�S�HO����

�$$����&���*�'0�$#��&!�'���$���&��6����
��M���&�

����7�555�
���"�S�HO����

�$$����&���*����������������#�%��������!8� ����7�555�
�
�"�S�HO��S

�$$����&���*���%���%��'0�' ����7�555�
�	�"�S�HO��S

�$$����&���*�#�����9���������%������#���!���
'0�$#����%��&!�'���6���

����7�555�
�7�"�S�HO����

�$$����&���*�'0�$#��$���&��6����+�!��
(�&6���'���&����

����7�555�
�
�
55Hf$�"�S�HO��S�

y$��������'��%����� ���X�������=�����:H����I
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y$����������M���&�� ���X�������=�����:H����I�J�8�'�(���������*����������&(��

�)�55

K

�$$����&���*�'���*����'��#�����9�W8���%��
tension

����7�555�
����"�S�HO����

10.1.8. Sécurité

�&'����& ���(��$��&�����'��8��9��������������557f)	f���%�����%&'�$9����557�
J�"�7�5�5��=�5�5K

Isolation ���&������%x�����!!����������J�55SH��X0f"K<�%���&�%��#�!!�������

10.1.9. Longévité

�;;`�J;�$#��$�M���%��9���(��'������$���K > 100 ans

10.2. Caractéristiques modules option DIRIS O

Caractéristiques mécaniques

;M#��%��9�v���� ��%�!�����#����$����������!���"

Alimentation(1)

;��������!�������8� ��5���5�SH��T�	�U

`�&6���'� 	5f75�VQ

Raccordement I�������%&9��'0�9!���#�����'���<��*���#��������<�'b9!������%��
5�	�z���	�$$������'b9!�����#!���8�'��$9����5��	�z���	�$$���

(1) Pas d’alimentation sur DIRIS O-it.

DIRIS O-iod - 2 entrées/2 sorties numériques

"�$9���%,����&�� ��#���$�%�!���#�������
�$�%�!����#�����$�*�

;M#� �#��'��#!����#�!������������������J���S���T��5UK 
����*������J�5��5�S���T��5UK

Fonction y����!���6������'�$#�����%,�$#�!�����

��''��%�$��������&�� I�������%&9��'0�9!��+�8��<�
�#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+�
��	�$$�

"�$9���%��������� ��#���$�%�!���#�������
�$�%�!����#������$�*�

;M#� ��!����f���5S�T�	�U����H

Fonction H!��$��'��(�����9!��J'������<�#������'�zK�����%&#����$����%������!����
#�!������%��!,&����+�%�����'�

Raccordement des sorties ��9��������%&9��'0�9!���+�8��<��*���#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+���	�
$$�

UL ���(��$��&�O:�7�5�5��

DIRIS O-ioa - 2 entrées/2 sorties analogiques

"�$9���%,����&�� ��#���$�%�!���#�������
�$�%�!����#�����$�*�

;M#� 4-20 mA

Fonction ��''��%�$����%��'�#���������!���6����J#�������<�0�$�%��&<���$#&������zK

��''��%�$��������&�� I�������%&9��'0�9!��+�8��<�
�#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+�
��	�$$�

Sorties �������������*#!����9!����������'��������8�'�!���������

UL ���(��$��&�O:�7�5�5��

DIRIS O-it - 3 entrées température

"�$9���%,����&�� ������&����*�������~���$�������$9�����
��$�%�!���#�����$�*�

�M��$�6�� ��5����+��	5���

;M#� X;�55����X;�555
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`��'���������&����<������� �������%��!����$#&������

Raccordement ��9��������%&9��'0�9!���+�8��<��*�
�#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+���	�
$$�

UL ���(��$��&�O:�7�5�5��

DIRIS O-m - Communication RS485

Liaison ��

	
��z���(�!��0�!(�%�#!�*

Protocole ��%9����;O

S������ ��55�z���	�55�9��%�

Fonction ��$$���'��������

	��%%�������!!�

Raccordement I�������%&9��'0�9!��+�8��<���#��������<�'b9!������%��������#!��5��
�+���	�$$�
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