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1. DOCUMENTATION

BNTSDR KDR CNBTLDMS@SHNMR BNMBDQM E- =

B@OSDTQR @RRNBH!/R RNMS CHRONMHAKD ?:r
K @CQDRRD RTHU@MSD

www.socomec.com/en/diris-b

(1(2 ' DS KDTQR
‘_.IRHSD HMSDQMDS 2.".,8$"
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2. DANGER ET AVERTISSEMENTS

+D SDQLD g@OO0O@QDHKuUu TSHKHR! C@MR KDR ORDRALNTTRTR R RSHNI® DSRR
CD BNTQ@MS @RRNBH!R 3% 31 NT 3%

+D LNMS@FD K TSHKHR@SHNM K DMSQDSHDM®SSIQ@ D@HNBSDNR M BD CO (
OQNEDRRHNMMDKR ENQL!IR DS PT@KHj!IR

+D MNM QDRODBS CDR HMCHB@SHNMR CD K@ O\MRPMEBHSNSHBR. MDER @ T (

2.1. Risques d’électrocution, de bralures ou d’explosion

SSDMSHNM ONRRHAHKHS! CD BGNB !KDBSQHPTD

"NMRTKSDQ K@ CNBTLDMS@SHNM BG@PTD ENHR PTD BD RXLANKD C
L@QPT!

f Attention 1'E (2. !

g +D LNMS@FD DS K DMSQDSHDM CD BDS @O @@ MDHXR N MINKG BD @ & H S QDX
BNMM@HRR@MBD @OOQNENMCHD CT LNMS@FD ODKK@ CLM@ Q [DHVK FOISQT MR (
C TMD ENQL@SHNM @OOQNOQH!D (K DRS BRMRPR®YNR €KX RIMBI GNED DS Ra
LDMSHNMMIR C@MR K@ MNSHBD

U@MS SNTSD HMSDQUDMSHNM RTQ K @6 K@@ POHIKD BSI@ S B § M BRT B MK B @
4SHKHRDY SNTINTQR TM CHRONRH SHIEOMND @ !BMMBSHNM &D@sORDRHENDM C@ O
1DOK@BDY SNTR KDR CHRONRHSHER KDRD MBQPSD®@ MEEKDIRH ENRINDR) B R MF
4SHKHRDY SNTINTQR K@ SDMRHNM @RRHFQDBK® OOQNOQH!D ONTQ @KHL
(MRS@KKDY K @O00@QDHK RDKNM KD LNMS®@FIRC@BGSNHR! DS C@MR TM

RRNBHDQ NAKHF@SNHQDLDMS @TW B@OSDTQ RDCKH BNMHRNMMSBDBN LLI@NITT
QDRODBS@MS KDR BNTQ@MSR L@WHLTL OQ!BNMHR!R

-$ O@R DMRDQQDQ NT QDSHQDQ CD BNMCTBSRIDFA2S ONFIBD RSTR

o 0 o o o o

DMSQ@1MDQ TM BGNB !KDBSQHPTD TMD AQVKTQD NT TM @QB !KD
11E "$(

Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait entrainer des blessures graves ou la mort.

2.2. Risques de détérioration de I'appareil

SSDMSHNM ONRRHAHKHS! CD BGNB IKDBSQHPTD

"NMRTKSDQ K@ CNBTLDMS@SHNM BG@PTD ENHR PTD BD RXLANKD C
L@QPT!

f Attention 1'E (2. !

iM C @RRTQDQ KD ANM ENMBSHNMMDLDMS CD K @OO0O@QDHK UDHKKDY (
K@ ANMMD HMRS@KK@SHNM CD K @O0@QDHK
K@ SDMRHNM C @KHLDMS@SHNM @PWHKH@BHQLY HMCHPT!D RTQ KD OQNC(
K@ EQ!PTDMBD CT Q!'RD@T HMCHPT!D RTQ KD OQNCTHSpP NT 'Y
TMD SDMRHNM L@WHLTL @TW ANQMDR CDR DMSQTDR SD'MBE®@R I MDT IHQ

o o o o

o]

RRNBHDQ NAKHF@SNHQDLDMS @TW B@OSDTQ RDCKDH BNHIRN@IMGEGD BN LI I@NTC
QDRODBS@MS KDR BNTQ@MSR L@WHLTL OQ!BNMHR!R

Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait endommager I'appareil.
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2.3. Responsabilité

q

o 0 o o

6

+D LNMS@FD KD Q@BBNQCDLDMS DS K TSHHKHR@ B RNM HMRHL® KMIS@ S QDM E |
+ HMRS@KK@SHNM CD K @O0O@QDHK CNHBD'SRMD MNSMENDLD @TW Q FKDR C
+D MNM QDRODBS CDR Q FKDR C HMRS @ KK @SaH 10\ NCD B B 5 NaVIO I NBSIDHKR ODT
+ @OO@QDHK CNHS "SQD OK@B! C@MR TMD HMRIS @KK®S3HNM DKKD L"LD B
3NTR BNQCNMR CDU@MS "SQD QDLOK@B! MD@®BETE HR'SHPD PR DQ®® K FTVM DR
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3. OPERATIONS PREALABLES

INTQ K@ R!IBTQHS! CT ODQRNMMDK DS CR H&S QI AR R QHKT DERNSMISDM T @[5 HBD ¢
SNTSD LHRD DM RDQUHBD

T LNLDMS CD K@ Q!BDOSHNM CT BNKHR BNE®DNM@ M@ERK kKO DRSQ B HEKD RTRM@NH
ONHMSR RTHU@MSR

q +!S@S CD K DLA@KK@FD

g + @O0O@QDHK M @ O@R DT CD CNLL@FD ODMC@MS KD SQ@MRONQS

g +@ Q'E!QDMBD CD K @OO@QDHK DRS BNMENQLD UNSQD BNLL@MCD

q + DLA@KK@FD BNLOQDMC K @OO@QDHK !PTHORICRSANIEMHDQR C!AQNBG |
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4. PRESENTATION

41. 3UOVHQWDWLRQ ',5,6b%

+D #(1(2p! DRS TM /,# BNLO@BS @T ENQL @ BEDIRNIGIX @HID B T (KU D R B KCADWR BBl ND!S
K TMDQFHD !KDBSQHPTD +D #(1(2p! ENTQMHEDEGDCONSIAMPARMR CEIN BN T € WS
C 'MDQFHD DS CD PT@KHS! (K ODQLDS K @M@ KXRLO BMMINDHRM S D@C B TESG@DQ E K
NOSHNM NEEQD K@ ONRRHAHKHS! CD FIQD(MEDRORVDPEQGIORLTRIS @ S HIDRDRT A

+D LNCD CD BNMMDWHNM CDR B@OSDTQR CD BNTQR@MDDOLDS MKEDMMRE@
DS B@QKHAQD O@Q KD #(1(2p! LHMHLHRD €M FESG@ KK @GSN C#Q @ARR KBRSS Q
RTQ K @RRNBH@SHNM CT B@QOSDTQ @T #NW(ZMD KW@ GGEESLKD EQ@ Q @ RITSHI AKKaN .
"@OSDTQ CD BNTQ@MS ONTQ K DMRDLAKD CDR FQ@MCDTQR LDRTQ!DR

+@ BNMjJFTQ@SHNM CT OQNCTHS R DEEDBSTDH @ ®D KW@ HOEH R K M @FEX B'GIMT) ©
CDR LDRTQDR DRS @BBDRRHAKD O@Q KD 6DA DIDKKXD R % B(8MN LQ DVRIBMESS R N(
#(1(2p& & & DS & ODQLDSS@MS K@ RTQUPHEEKR MG @ MCDJRRNMIE S
DM SDLOR Q!DK DS K@ FDRSHNM CDR CNMM!DR !'MB N6 WP T 3R RUDMNNRM NN /R
IF@KDLDMS @BBDRRHAKDR O@Q KD KNFHBHDK CD L@M@FDLDMS CD K !'MDQF

+DR LNCDR CD BNLLTMHB@SHNM 12 , NCATR NT 1@CH® @ ¥ RMMDWBD RN MAS (C
+DR LNCDR CD BNLLTMHB@SHNM ODTUDMS "SQD 'SQMOTRK I2INT $1C% (LANRC T K'|

NOSHNM
+D #(1(2p! R HMS!IFQDQ@ RDTK NT DM BNM)FR| @5 HCNDML I@T @ IF O QINIE $ HCSD CK@!WIR

* PMD : Performance Measuring and monitoring Device (Dispositif de mesure et de surveillance des performances)
selon la norme CEI 61557-12.

4.1.1. Gamme
-'. ec DIRIS B-10, ec DIRIS B-30,
T P
PMD DIRIS B-10 DIRIS B-30 RS DIRIS B-30 RF
Communication| RS485 q q
RF q
1! E829 0010 11E p 1'E p

Accessoires

MSDMMD C!ONQS!O AKD ONTQ @MSDMWMDS CD OKNLA@FAKD 42! ONTQ BNMEHFTQE
1%p 'Y CIONQSID "NMMDBSBTQHR@SHNM CDR ANQMHDQR 4p (

'@TSDTQp LIL +NMFTDTQp p|L

11E p 11E p 11E p 11E p
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4.1.2. Fonctions
+D #(1(2p! OQNONRD CD MNLAQDTRDR ENMBSHNMR O@QLH KDRPTDKKDR

+ OHVXUHVY JOQOUDOHV
- &Q@MCDTQR !KDBSQHPTDR SDMRHNM BNTQ@MS EQ!PTDMBD
-/ THRR@MBDR E@BSDTQ CD OTHRR@MBD BNR OGH DS S@M OGH
- %NMBSHNMMDLDMS PT@CQ@MSR

I THRR@MBD OQI!CHBSHUD

- /Q!IBHRHNM CD K@ BG@1MD CD LDRTQD FKNA@KMB (BK2® RRD@ OS DMQRNMC
B@OSDTQ CD BNTQ@MS TSHKHR! DM OTHRR@MBD DS 'MDQFHD @BSHUD

4XDOLWO

-"NTQ@MS SDMRHNM RHLOKD DS SDMRHNM BNLONR!D

-3'# DS G@QLNMHPTDR ITRPT @T Q@MF ONTQ SDMRHNM DS BNTQ@MS
-%@BSDTQ CD BQ"SD SDMRHNM DS BNTQ@MS

- #!RIPTHKHAQD SDMRHNM DS BNTQ@MS

- {[UIMDLDMSR $- 4RVK 4CHO 4HMS DS RTQBG@QFDR BNTQ@MS

gHistorisation
- $MQDFHRSQDLDMS CDR FQ@MCDTQR !KDBSQHPTDR LNXDMMDR
- $MQDFHRSQDLDMS DS GNQNC@S@FD CDR LHM L@W CDR FQ@MCDTQR 'K

g&RPSWDJH

- IMDQFHDR @BSHUDR Q!@BSHUDR @OO@QDMSDR SNS@KDR DS O@QSHL
- "NTQADR CD BG@QFD

- Multitarif

gAlarme (*)
- @OK@QLDR GNQNC@S!DR @UDB BNLAHM@HRNM INNK!DMMD

gRaccordement

- DMSQ!/DR BNTQ@MS @UDB QDBNMM@HRR@MBD @TSMNMQ @PTHXI B D B XBEX®
- &DRSHNM CD OKTRHDTQR BG@QFDR LNMNOG@R!IDBMBHOG@R!DR DS SQF
- "NMSQCKD CT Q@BBNQCDLDMS CI!SDBSHNM CDR B@XRSQTRIIR@QUOMWBNTQ @M

- &8@Q@MSHD CD K@ OQ!BHRHNM CD K@ BG@ 1 MDVMCOT HIRRTAQNDB DK N 8 @NKD QHH(1
norme CEIl 61557-12

gEntrées/Sorties
- DMSQ!/DR KNFHPTDR
- , NCTKD NOSHNM C DWSDMRHNM $MSQ!'DR 2NQSBDR KNFHPTDR @M@KNF

gCommunication

- "NLLTMHB@SHNM 12 NT 1@CHN %Q!PTDMBD 1% RTHU@MS Q!E!QDMBL
- , NCTKD NOSHNM CD BNLLTMHB@SHNM 12 /1.%('42 ! "MDS
RRNBH@SHNM @UDB TM @EjBGDTQ C!IONQS! #(1(2 # UH@ 1) NT # #
- (MSIFQ@SHNM C@MR KD 6DA RDQUDTQ 6$!'HB@SHNK@® IOTBRDQNKK B SR
2XMBGQNMHR@SHNM GNQ@HQD @UDB K@ O@RRDQDKKD

- TSN @CQDRR@FD DM @RRNBH@SHNM @UDB K@ O@RRDQDKKD

(*) Uniquement disponible sur DIRIS B-30 RS (réf. 4829 0000) et DIRIS B-30 RF (réf. 4829 0002)
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4.1.3. Grandeurs électriques mesurées

piRis | DRSS
B-10 |Rs/RF

D
3BDMRHNM /G@RD -DTSQLO 5 5 5 5- 5RXRS LD R@MR LHM L@W
3DMRHNM BNLONR!D 4 4 4 4RXRS LD R@MR LHM L@W
%Q!PTDMBD f q q
Courant ( ( ( (- (RXRS LD R@MR LHM L@W
/I THRR@MBDR SNS@KDR DS O@Q OG@RD /0 2 /I I | 0 D 2 P
/I THRR@MBDR OQ!CHBSHUPR / 0 2 q q
% @BSDTQ CD OTHRR@MBD SNS@K DS O@Q OG@RD 1% 1% /% / & q
"NR OGH DS S@M OGH + + + B5@KDTQR HMRS@MS@M!DR
Qualité
Instantanée & Moyenne
#IRIPTHKHAQD SDMRHNM RHLOKD 5CHQ 5HMU 5GNL 5MAg@ |5MA
#!RIPTHKHAQD SDMRHNM BNLONR!D 4CHQ 4HMU 4MA@ KM q
#IRIPTHKHAQD BNTQ@MS (CHQ (HMU (GNL (MA@ | (Md q
3'# SDMRHNM RHLOKD 3'#U  3'#U 3'#U 3'# 5RXH
3'# SDMRHNM BNLONR!D 3'#T 3'#T 3'#T 3'# 4RXR
3'# BNTQ@MS 3'#H  3'#H 3'#H 3'#H- 3'# (RXR
3'# RXRSDLD 3'# 5 3'# 4 3'# ( q q
"@QLNMHPTDR SDMRHNM RHLOKD Q@MFR p 5G 5G 56G
'"@QLNMHPTDR SDMRHNMPpPpBNIGONIR!I® @@GIFR
p
'"@QLNMHPTDR BNTQ@MS Q@MFR (G (G (G (-G
%@BSDTQ CD BQ"SD 5 5 5 4 4 4 ( (| (™
Energies
Energie totale $@ $@ $Q SNS@KD HMCTBSHUD |[B@O @BHS$HUD

HMCTBSHUD B@O@BHSHUD $@0O
iIMDQFHD O@QSHDKKD $@ $@ $Q $Q $@O q q

10
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4.1.4. Dimensions

(T8
@
o
©
o
o
5
o
€ 0zt > s
AR x
o o ST a
S| 650 T
LU
(o .__F. ! 3
~e e e —- o~
« s s5l8
T =3
e h 4
97
el
a I8 A
A
o™ ©
e S -8
£
£
k= _ y
m ol Y [ v
@ i T
Q
E
[a)
< 00T N
€6'¢
- Om »l
< o >
A
N
H] Sp

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC



4.2. Présentation modules option

+DR LNCTKDR NOSHNM @T ENQL@S LNCTK@BQDDBBDLMS £DNH BT Q DK R ¥R 1 AlM

SDQLD C bDMSQ!DR RNQSHDR DS CD LNCD CD BNLLTMHB@SHNM

4.2.1. Gamme

DIGITAL 21N/20UT

*2socomec

s (]
ourrr

ANALOG 2IN/20UT

DIRIS O-iod

DIRIS O-ioa

DIRIS O-it

Module

DMSQ!DR RNQSHDR

Mddlle! QBIM SQRDOR RNQSHDHF

MadWe® KKNFSH@IMIRRSDLO!Q@|STQD

11E p

1'E

p

11E p

| Arrest

18US
—

=socomec

BACNET/IP

#socomec

ET MS/TP.

DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
Module communication Module communication Module communication Module communication
Modbus RS485 11.%(!'42 #/5 BACnet/IP I "MDS ,2 3/
11E p 11E p 11E p 11E p

4.2.2. Dimensions

Dimensionsin/mm

g

A

3.54
90
3.93
100

A P .
1.73

|

0.59

44

A 2.56
65
DIRIS O-iod [DIRIS O-ioa |DIRIS O-it PIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip  DIRIS O-b/mstp
A 1.77in/ 45mm 2.12in/ 54mm

12 [
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4.3. Présentation capteurs de courant associés

#HEE!QDMSR SXODR CD B@QOSDTQR CD BNI@@ 3 RNMS @RBRBB1R NaITkD(W ¢
CHUDQRHS! CD BDR B@OSDTQR ODQLDS CDDR @XC @WSHRS @ SIS DSNTXO QN HR
SNTR TMD KH@HRNM ROI!BHjPTD "D SXOD CDDKMI@RI®NIIR ORQDIE® TNDDBBAK

KD SXOD CT B@OSDTQ RNMS QDBNMMTR HNMQOKWM KPIS(TD FD QAMBHKQ @RRN
K@ BG@1MD CD LDRTQD #(1(2p! B@OSDTQ CD BNTQ@MS

"@OSDTQR CD BNTQ@MS 3% 31 3%

DIRIS B

IDBNLL@MC@SHNMR

4SHKHRDQ ONTQ KD Q@BBNQCDLDMS CDR B@OSDTHRHRSEDMBNTQ@ M
CQNHS O@HQDR SNQR@C!DR MNM AKHMC!

p5pB@S ((( p
(K DRS QDBNLL@MC! CD LNMSDQ SNTR KDR B@OSDTQR CD BNTQ®@N
Cables de raccordement des capteurs de courant :
Cables de Longueur du cable (m) BObine
raccordements | g4 02 03 05 1 2 5 10 nLon |
connecteurs*
Nbre de cables Référence Référence Rgférence Reférence R

éférence Référence Référence Référence Référence

- - - 4829 0602 4829 0603 | 4829 0601
4829 0580 | 4829 0581 | 4829 0582 | 4829 0595 | 4829 0583 | 4829 0584 -

4829 0596 | 4829 0588 | 4829 0589
4829 0590 | 4829 0591 | 4829 0592 | 4829 0597 | 4829 0593 | 4829 0594

O |W|F

INTQ K@ BNMEDBSHNM CDR B AKDR MD O@R C!OGQ@RRDQ TMD KNMFTDTQ

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC
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4.3.1. Capteurs de courant fermés TE

+DR B@OSDTQR CD BNTQ@MS EDQL!R 3$ ODQLDSSDNQPD TR MRS SRD B M RBKEEKEK
MDTUD NT DWHRS@MSD +DTQ BNLO@BHS! DSE@BHXBORDS KD TT B @R DR SC
MNLAQDTW @BBDRRNHQDR RNMS OQNONR!R ONTX @W L NB/ 8 @F DAGHDPB R RTQ
QHFHCD NT RTQ TM RTOONQS Q@HK #(- NT TMD OK@SHMD

#NSIR C TMD KH@HRNM RO!BHjPTD HKRKRNEQ!@EHRNMM TQRD OK@G@Q BKD@#A (M D2 A DD B
garantie.

4.3.1.1. Gamme

TE-18

Pas pLL

Plage de 5v p v p 63 v p v p v p

courant

nominal In

Plage réelle |0.1v 05 v 0.8 v 1.26 v 3.2 v 756 A 8 v 1200 A

couverte

| maximal p p p p p P

Référence 4829 0500 4829 0501 4829 0502 4829 0503 4829 0504 4829 0505
TE-90

Pas pLL

Plage de 600 v p

courant

nominal In

Plage réelle |12 v 2400 A

couverte

| maximal p

Référence 4829 0506

14 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



4.3.1.2. Dimensions

L H
— —H—
lh
L H
W
:_E__

Dimensionsin/mm TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55
s 0.71 0.98 1.37 1.77 2.16
LNMS@FD DM PTHEIBNMBD |35 45 55
e 1.10x0.79 x 1.77 0.98 x 1.28 x 2.56(1.37 x 1.28 x 2.79/1.77 x 1.28 x 3.38/2.16 x 1.28 x 3.93
wow w w W W w W W w
. 3 0.33 0.53 x 0.53 0.82 x 0.82 1.22x1.22 1.61x 1.61
Fenétre (W) | 55 w W w W
0.69 0.69 0.77 0.85
Talon (T) 175 175 195 215
3.54 0.08. _0.97
90 22146

A\
J
f—

QOOOO0AOOOAAN AnnANNAnO0On

B

=252/64=

4.96
126

an
—

8 1 0 O N

Dimensionsiimm | TE-90

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC 15



4.3.2. Capteurs de courant ouvrants TR

+DR B@OSDTQR CD BNTQ@MS NTUQ@MSR 31 ODRLIDO@BEBMMDDHUREO®® K& @PHHRN
R@MR HMSDQUDMSHNM RTQ RNM B AK@FD QDB BN M TKRDOKH@ KB N:NILRD ! B H [P B
CD K@ BG@1MD CD LDRTQD FKNA@KD DRS F@Q@MSHD

4.3.2.1. Gamme

0T@SQD LNC KDR RNMS OQNONR!R CD p p DOBN\G@ QFM@ KXRDQ OKTRHDT!

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36
Diameétre de |g10mm g16mm @24mm 236mm
passage
Plage de 25 V75A 32 v100A v v 600 A
courant
nominal In
Plage réelle |0.5 v 0.64 v 1.26 v 4 v
couverte
| maximal 90A 120A 240A 720A
Référence 4829 0551 4829 0552 4829 0553 4829 0554
4.3.2.2. Dimensions
R B
p—
.\ ]
éw
AP
[ \ — H
Dimensionsimm | TR-10 TR-16 TR-24 TR-36
LxHxP 0.98x1.54x 2.79 1.18 x 1.65 x 2.91 1.77 x1.73x 3.74 2.24 x 1.65 x 4.37
W W W W W W w W
W 0.39 0.63 0.94 1.42
10 16 24 36
A 2.28 2.40 2.83 3.23
58 61 72 82
B 0.57 0.75 0.87 0.87
145 19 22 22
c 1.02 1.22 1.34 1.59
26 31 34 40.5

10 &
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433. 8DSWHXUV GH FRXUDQW ;H[LEOHV 7)

+DR B@OSDTQR CD BNTQ@MS kDWHAKDR 8% QLSHKSTRMEBSMSDKBNT Q B M 8 HTOVID K

BNTQ@MS R@MR R@STQ@SHNM &Q BD

C@MR KDR @QLNHQDR !KDBSQHPTDR

DWHRS@MSDR DS ONTQ CDR B@QLO@FMDR CD SDRS

4.3.3.1. Gamme

3QNHR LNC KDR RNMS OQNONR!R ONTQ BNTUQHQ TM@ K@R EB FEYQ DM £DRBE
S@HKKDR C NTUDQSTQD

4M HMSIFQ@SDTQ DRS M/IBDRR@HQD ONTQ LDS@&QKHEV EN Y LDOKBHRMFM @GHK

CHQDBSDLDMS @T #(1(2 ! DS DRS HCDMSHj! O@Q BDKTH BH

TF-55 TF-120 TF-300
Longueur pLL pLL pLL
de la boucle
Plage de 150 v p 500 v p 1600 v p
courant
nominal In
Plage réelle |3 v 10 v 32 v
couverte
Référence 4829 0570 4829 0571 4829 0572

4.3.3.2. Dimensions

K D TG NSTNLMDROSSY TOECS H @18 HIODV HAKKRD RO
(KR RONOM G NH@G KHBD KD RDQAD D @R €

i X of )
iz T
3l 38 E
é
= =
UU UU N
0.71 0.71 1.49
18 18 38
Dimensionsivmm | TF-55 TF-120 TF-300
. 2.16 472 11.81
Diametre 55 120 300
7.16 14.80 37.08
p 182 376 942
£ 0.23 0.43 0.43
6 11 11
59.05
L 1500

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC
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434 $GDSWDWHXUV SRXU FDSWHXUV §

4M @C@OS@SDTQ ODQLDS C TSHKHRDQ T@NMBSQOIs DI QNRS @ M@ @ RDBAN'M B @GI@ I
B@R C TSHKHR@SHNM C TM SDK B@ ¢ B @S K@ QM CBRHR B R FHONQ@M B HHX 10 3 pF
OQ!BHRHNM CT B@OSDTQ @RRNBH!D UNHQ MNQLD Lg@SHNM @QMMDWD #u O
+D BNTQ@MS OQHL@HQD DRS CD L@WHLTL pppp NT pppep

4.3.4.1. Gamme

Adaptateur 5A
| nom. 5A
| max. 6A
Référence 4829 0599

4.3.4.2. Dimensions

L H

B I

(]

Dimensionsinmm | Adaptateur 5A

k=

LxHxP 1.10\2/( 0.79V>\(l 1.77
Fenétre (W) g 2'33

18 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



5. MONTAGE

+DR O@Q@FQ@OGDR RTHU@MSR C/IBQHUDMS KNOVMERNIVS @B R B® @ Gl Z Q'R @DOR

5.1. Recommandation et sécurité
2D QDONQSDQ @TW BNMRHFMDR CD R!BTQHS!R B@WDOHSQD g #@MFDQ D¢

52. ORQWDJH GX ',5,6 %

5.2.1. Montage sur rail DIN

Montage #ILNMS@FD

%]

 ———

1.38
35

|
0.29 or 0.59
7.50r15

o) 9/

5.2.2. Montage sur platine

0.19in

0 =
3XOD CD UHRp
"NTOKD CD RDQQ@FDp -L

Rondelle @0.47in LLLOWHLTL

3.94in

B w0

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC



523. $FFHVVRLUH GH SORPEDJH SRXU FDSWHXUV

Référence "@ONS CD OKNLA@FD CDR ANQMHDQR
4829 0600 W

g5
|

S2N-{PHPH) A

53. ORQWDJH GHV PRGXOHV RSWLRQ

531. ORQWDJH PRGXOH RSWLRQ VXU ',5,6 %

,NCTKD NOSH@ ,NCTKD NUSHNM

20 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



+DR Q FKDR C HMRS@KK@SHNMR RTHU@MSDR CNHUDMS "SQD QDRODBS!DI

q LNCTKDR NOSHNM @T L@WHLTL ODTUDMS "SQD LNMSIR RTQ KD #(1(2p!
g 4M RDTK LNCTKD SDLO!IQ@STQD #(1(2 . HS ODTS "SQD TSHKHR!

g 4M RDTK LNCTKD BNLLTMHB@SHNM 12 AQ@ SNTODTER"OKQD BISBMHRD Q
montage

g + DMRDLAKD #(1(2p! @UDB RDR LNCTKDR R @3HKNM -CWHK TS QK @R SM@ KK !

54. 0RQWDJH GHV FDSWHXUV IHUPOV 7(

541. $FFHVVRLUHYV GH PRQWDJH
+DR @BBDRRNHQDR CD LNMS@FD ENTQMHR @UDB KDR B@OSDTQR RNMS Q

@

Référence Pas %HW@SHNM OKI@SHMD DS Q@HK #(- %HW@SHNM Q@HK #(-
e W

4829 0502 |TE-25 nLL W w

4829 0503 |TE-35 nLL W w w

4829 0504 |TE-45 nLL w w w

4829 0505 |TE-55 nLL w w w

4829 0506 | TE-90 nLL w w

5.4.2. Montage sur rail DIN

TE-18 -> TE-55

" /
”
g
>
7’
’
,/
’f
3 -
LN 2 ~
.
ﬁ g

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC 21



TE-90

#ILNMS@FD CDR
L BGNHQDR

-NSD (K DRS ONRRHAKD CD jWDQ KD B@OSBQRQTIQ MR S @ KB @ &HINKM# ("“DOLNNT\DS KFXd
+D LNMS@FD CDR B@OSDTQR 3% RTQ Q@HK #(- R DEEDBSTD R@MR KDR L E

22 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



5.4.3. Montage sur platine

TE-18

w
S@17/4.2

D@
D-1

TE-25 - > TE-55

W
SP20/5.2
, pL@QW
p-L

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC
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TE-90

#!ILNMS@FD CDR
L BGNHQDR

-NSD +D LNMS@FD CDR B@OSDTQR 3% RTQ OK@SHMD R DEEDBSTD R@MR

24 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



5.4.4. Montage sur cable avec collier de serrage

TE-18

TE-25 - > TE-55

TE-90

#ILNMS@FD CDR
L BGNHQDR

-NSD

+D LNMS@FD CDR B@OSDTQR 3% RTQ B AKD @R BB BN KIQHDRQ

CD RI

-$ O@R DMRDQQDQ NT QDSHQDQ CD BNMCTBSRIDFI2$ ONFY @
DMSQ@1MDQ TM BGNB !KDBSQHPTD TMD AQVKTQD NT TM @ (

RISTR
DB KD

1IE "$(

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC
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5.4.5. Montage sur barre

TE-35 - > TE-55

}1P FOA GH

Montages possibles :
$ %

$ &

TE-90

o

| JOO0T

@..

OO0

Serrer les machoires du
tore de part et d’autre de la
barre ou du cable en exer
¢ant une pression.

Les machoires doivent
rester perpendiculaires aux
crans de maintien.

-$ O@R DMRDQQDQ NT QDSHQDQ CD BNMCTBSRSDQFU2$ ONFYBDRSTR 3
DMSQ@1MDQ TM BGNB !KDBSQHPTD TMD AQVKTQD NT TM @QB !KDB!
11E "$(

) AR

DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC



5.4.6. Groupement des capteurs

TE-18 TE-25->TE-55 TE-35 - > TE-55

,NMS@FD DM PTH

1 M B MdvitBde en ligne

,NMS@FD DM PTHMBNMB

BBDRRNHQDR CD LNMS@FD ONTQ FQNTODLDMS CDR B@OSDTQR

N

Référence iBKHRRD ONTQ LNMS@FD DM KHFMD iBKHRRD ONTQ LNMS@FD D}

4829 0598

w

"DR @BBDRRNHQDR RNMS BNLL@MCDQ R!IO@Q!'LDMS

547. $FFHVVRLUHVY GH SORPEDJH SRXU FDSWHXUV

‘h“‘
n
P 4

d

m—

\

SZ‘!.\\
22W020S %

Vo091

A

Référence "@ONS CD OKNLA@FD CDR ANQMHDQR

4829 0600 W

"DR @BBDRRNHQDR RNMS BNLL@MCDQ R!IO@Q!LDMS

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC
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55. 0RQWDJH GHV FDSWHXUV RXYUDQWYV 75

5.5.1. Montage sur cable

,NMS@FD TMHPTDLDMS RTQ
p5 HRNK!R I

CDR B AKDR

X

11E "$(

-$ O@R DMRDQQDQ NT QDSHQDQ CD BNMCTBSRIDFRI2$ ONFYBDNSTR 3
DMSQ@1MDQ TM BGNB !KDBSQHPTD TMD AQVKTQD NT TM @QB !KDB!

> &

U@MS CD EDQLDQ KD B@OSDTQ 31 U!QH|DJ KHEN K QN-D QD B N(ID K RBIM

56. 0RQWDJH GHV FDSWHXUV AH[LEOHV 7)

5.6.1. Montage de l'intégrateur

Rail Din

Platine

0.29 or 0.59 i~
7.50r15

L]

Sp
S

Rondelle

Na
~
~

0

p-L

mHM
pLL L@

28 R
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5.6.2. Montage sur cable

INRHSHNM BDMSQ!D ONTQ TMD LD

ROO@RRKDMRDQQDQ
conducteurs NON ISOLES

RNTR 3%-2(.- # -&%1
ONTU@MS DMSQ@1
IKDBSQHPTD TMD A
@QB IKDBSQHPTD

11E "$(

NT QD

$42%
MDQ T
QVKT!

5.6.3. Montage sur barre

INRHSHNM BDMSQ!D ONTQ TMD

LR TQ@HIRC'BVPRDQQDQ
conducteurs NON ISOLES
RNTR 3$-2(.- # -&%1

@QB !KDBSQHPTD
11E "$(

57.0RQWDJH GH OADGDSWDWHXU b$

11E "$(

-$ O@R DMRDQQDQ NT QDSHQDQ CD BNMCTBSRIDFI2$ ONFYD
DMSQ@1MDQ TM BGNB !KDBSQHPTD TMD AQVKTQD NT TM @

DIRIS B 546 770 A - SOCOMEC

NT QC

$429%

ONTU@MS DMSQ@1MDQ T
IKDBSQHPTD TMD AQVKT

RISTR

DB KD

29



6. RACCORDEMENT

6.1. Raccordement DIRIS B

W ONRHSHNMR ROQHMF B@FD

rigide 0.2 mn?-> 2.5 mm?
RNTOKD @UDB DLANTS
pLE->1.5mm?

10 mm

rigide 0.2 mn¥-> 2.5 mm?
RNTOKD @UDB DLANTS
pLE>1.5mm?

10 mm

1) CQNHS | Alimentation

Vet EIEH X U auxiliaire
DIRIS D-30 b5 "

Entrées tension
p5 " /G -
p5 " /G /G

—

Modules option

$MSQ!/DR 2NQSHDR
O-iod
O-ioa
O-it
"NLLTMHB@SHNM
O-m

(@]

A HO

A LRSO

uUsB
,HBQN 42! SXOD !

Entrées capteurs
de courant

4x entrées capteurs
de courant <**) 2 entrées numériques

ONRHSHNMR UHR -LLe@w
ONRHSHNMR UHR rigide 0.14 mn?-> 1.5 mm?
rigide 0.14 mn¥-> 1.5 mm? LRNTOKD 2-> 1.8 mm?
RNTOKD 2->13mm? 7 mm
7 mm

!D DM Q!FHLD CD MDTSQD (3

RS485
Q'E

30 DIRIS B - 546 770 A - SOCOMEC
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Mesure courant Autoalimentation Alimentation séparée
/INRRHAHKHS! CD QDKHDQ RH@QISBIQDMS K @KHLDMS@SHNM O

=R CT ANQMHDQ LDRTQD ANQMDR OQ!UTDR BDS DEEDS
—0 L1
.
L3
I N
110-230VAC
Mesure tension et alimentation auxiliaire [l]O [l]O [I]O —
[
CL T T e
I—'—lé' [N] L B_
1. Fusibles 0.5 AgG /0.5 A classe CC. 1. Fusibles 0.5 AgG /0.5 A classe CC.
2 entrées alimentées par le produit HQWUOHYV DYHF DOLPHQWDVRB&® H[W O U L H XRJ%pour DIRIS D-30

TSN@KHLDMS@SHNM D¢

12 VDC

A
=l —

110-230VAC

DIRIS B

% TRHAKD F& 12 F& BK@RRD '



Alimentation modules options
DIRIS O-iod et O-ioa

iy
a
a
>
7]

ric

Alimentation
p5 " l
1
DIRIS O-iod DIRIS O-ioa
INPUT INPUT N3
T3 b L

H\II
=
B
B

OUTPUT

1 2
+ +

OUTPUT




Alimentation
p5 "

PRN

Alimentation
p5 "

B

DIRIS O-m RS485  DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp

g +

e E'EE% E s 3 s
ETH 582 8¢

L] | L] el

(Ko}
[eX e}

=
=)
=
S
~
=
=]
>
E
=)
R
ﬁ
=]
o

=]
m
B
[}
~
©
©
D wn
OOV =Zz=
g
zZrz=z<
O
EX

EXE




PMD

DIRIS B
DIRIS Digiwar

"KHBJ |
A

Cable

SOCOMEC
ONTQ B@OSDTOQR

de courant

Plombage du
B@ONS

A

Cable

SOCOMEC
ONTQ B@OSDTQR

de courant



L1

L2
L3
- I T T T l
A] 0 l,
3N
——]

B

va] v va] v

\ |

|
)

o ®

CT
"@OSDTQ CD
courant



L1
L2
L3

L1
L2
L3

L1
L2
L3

NN

3°U+N

V1] V2| V3| N

\

NN

37U+N

V1] V2| V3| VN

\

000

V1[ V2| V3| WN

\

L1
L2
L3

L1
L2
L3

L1

L3

T jr;v&r

0o %
=) O
V1 v2vv3 W |
1
3 LN
dr

il |
YIRS
vi vzv vs[ w] |
T L

(NN

\




L1

L2

L1

0

2°0+N

2°0+N

V1[ V2| V3| WN

\

V1| V2| V3| WN

vV

L1

L2

Nl

V1[ V2| V3| WN

N

Fusible 0.5 AgG /BS 88 2A gG /0.5 A class CC

$M B@R Ce@TSN @KHLDMS@SHNM TM ETRHAKD CNHS "S

neutre.



G @Yi

ON D
ALARM @D l It
com™
Etat de la LED % HW D Clignotante (LOTKRHNM
En fonctionnement RDBNMCDR 2TQ CDLOROBNMIZ®@ @T C!L@QQQ@FCL

TMD BNLL@MCD ,NCATR ONTQ

HCDMSHjB@SHNM CD Ke@OO@QDHK [BQ@M
CIONQS!

MD @K@QLD L!SHD QAulmuins-uRelalarme de mise RDBNMCD @T CIL@QQ@FL
M@KNFHPTDv BRS DMSRDQUHBDVDRS @BSHUD B@OSDTQ CD
QHNQHS@HQD RH @QERTQUL@ D A'BRMMMBS! L@TU@HRD

DQUHBD DM L"LD SD@E@RPT@SHNM 5 ( v

N

T 0@

/QNAK LD Ce@ C QD RR @esse OK RDBNMCD @T C!'L@QQ@FD D
KNQRPTeTMD SQ@LD QD TD D

- - "NQQDRONMC @T ONHCR CeHI
LISQNKNFHPTD

72. $XWR DGUHVVDJH

+D LNCD C @TSN @CQDRR@FD ODQLDS TMD @EEDBS ®@BHBWNW @DOB8IIR® SKH@®TD (
O@QRRDQDKKD "D LNCD DRS TMHPTDLDMS BNLO @#&HRAKD@@DWD B IKQERE D,B:S@DS H X
@CQDRRDR RD EDQ@ L@MTDKKDLDMS RTQ KDRA@BTBEQDR /,# #(1(2 DS BNLC

#DTW LNCDR RNMS CHRONMHAKDR

qg .,NCD TSN C!ISDBSHNM DS @CQDRR@FD @TSNL@SHPTD
qg .NCD TSN CISDBSHNM DS BGNHW CDR @CQDRRDR

+D LNCD DRS L@MTDK UNHQ CDRBQHOSHE BH CDRRNTR

+D LNCD R DEEDBSTD O@QSHQ C TM /" IPTHOS C @ @R Xp@ NWN S H'ED LINEZ B XD'RN



<L |
/l\ +$# @KKTL!D Dut ODQL@ N

Passerelle TSN @QCQDRR@FD CHRONMHAKD ON[Q
DIRIS G DIRIS B RS485 / DIRIS B RF

=:socomec DIRIS B-30| =socomec DIRIS B-30
(o (o
= (= = (=
com O com O
RS485 or 3)) RS485 or 3))

=socomec DIRIS G-30

{ =]
comrs
com rr I

(=]




O @ R R BuR 260K itres.



$SGDQMDS

(K DRS MIBDRR@HQD C TSHKHRDQ TM B AKHWMCDDK 8XXOHR M {8 "@ UH@ MR D MO @ W
ODQSTQA! NT RTQ TM Q!RD@T HLONQS@MS BMHKNBMR$ DBINMB S HDHWK M @ LTASHK K
SNQR@C!D AKHMC!D @UbB TM AKHMC@FD FIMIQ@K SXOD +(8"8 "8

TW DWSQI!LHSIR CD K@ KH@HRNM HK DRSGHWBIHRDDMRM@GARD CD OK@BD
4MD Q!'RHRS@MBD CD NGLR SDQLHM@HRNM DRS EMNDT Q MHRIR [@QLDKEK B GH@1R 1

83. 5NJOHV 5DGLR J)UOTXHQFH 5)

+@ BNLLTMHB@SHNM 1@CHN %Q!PTDMBD 1W2R@MR!K @RMBOHR ONMH AR
SQ@LDR RNMS SQ@MRE!QIDR UH@ TMD EQ!PTDMBDYOQO@UORN (Q@YWR K@SA® M
K@ BNLLTMHB@SHNM R@MR jK RDQNMS @RRNBHIRD@RWNM@LRRD Q KK R FQ
BNLLD CDR DRBK@UDR ,NCATR 134 O@Q BDR O@RRDQDKKDR

"DR O@RRDQDKKDR BNKKDBSDMS KDR CNMM!DR TR R (A(2@pNT R@VBQBR. @
"NTMSHR #HQHR DM KH@HRNM jK@HTRHDS D2"S Q DDRQE@NWR/E DR DORD UD QR ST B
$SGDQMDS @T OQNSNBNKD ,NCATRp3"/

+D 6DA RDQUDTQ 6%$!5($6 DLA@QPT! C@QMR K@ O @ R ®PDRDXWKDHN KEIMDB O DORS E
UHRT@QKHR@SHNM CDR CNMM!DR RD Q!E!QDQD &!@ @HNSRIBD BNQQDRONMC!
+DR #(1(2p! IPTHOI!IR C TMD KH@HRNM CD BBIKHVE@ B IGDSVHN M MRS MIRR jAK@RVNS\

DWOKNHSDQ CDR BG@QFDR RHSTIDR C@ MR!EDRREIEC QRN HIR SIODHB M ! R KOG Bl
BNLLTMHB@SHNM jK@HQD
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Les tables de communication sont transmises en Modbus.
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RS485

RS485

RS485

!

DIRIS Digiware C-31

RS485

DIRIS Digiware D-50 / D-70




RS485 RS485 RS485

DIRIS Digiware C-31

$SGDQMDS

° RS485

DIRIS Digiware D-50 / D-70



1)

@)

INTQ BG@PTD O@Q@L SQD CD BNI®jG6 D@DEHNMTRI! KEG@NWNRIOGIBH]PTD ODQRNM
OQNCTHS BNMMDBS!

"NMKFTQ@SHNM CT Q"RD@T

#@MR KD LDMT CD BNMjFTQ@SHNM CT QIRIK@ TSXKIOBEQHPRD KTTSAKBOR@RL
K@ SDMRHNM MNLHM@KD K@ EQ!PTDMBD CT QSRPHD TMKIDQ RIMRRE ICQ L@NSDA@ §
TSHKHR!










SDUWLU GH OaDISFKHXU GO










10.2. $ODUPHV GH PLVH HO VHUYLFH

10.3. OLVH HQO XYUH GHV DODUPHYV






1.1. Caractéristiques DIRIS B

SDMRHNM @KSDQM@SHUD

‘

p5 " Y /G - NT /G /G "@S (((

%Q!PTDMBD

'Y

Consommation

p5 R@MR @EEHBGDTQ p5# @QUDB @EEHBGDTQ #(1(:

Raccordement

INQMHDQ C!AQNBG@AKD ROQHMF B@FD

W |ONRHSHN

B AKD QHFHCD v LLE NT RNTWKDL@& DB DLANTS

11.1.3. Caractéristiques entrées

Nombre

3XO0D KHLDMS@SHNM

NT DWSDQMD 5#" Y

.OSNBNVGRDMD @ UibB " ONK@QHR@SHNM H

%NMBSHNM DMSQ!DR

RXMBGQNMHR@SHNM DMSQ!D

iS@S KNFHPTD BNLOSDTQ C HL® NKR$IMMRD!S@S CHRIN

Raccordement

LLE

INQMHDQ C!AQNBG@AKD UHR NTORRHGKDMR| B AKD Qt

11.1.4. Caractéristiques de mesure

/Q'BHRHNM

/Q'BHRHNM IMDQFHD @BSHUD D

Selon CEI 61557-12

Llas3eHR RIBISMBIeul@ BSH U D
"K@RRD @UDB B@OSDTQR 3% NT 3%
"K@RRD @UDB B@OSDTQR 31

Classification PMDDDen @ RRNBH@ SHNM @UDB B@OSDITQR RO!B

/I Q'IBHRHNM IMDQFHD Q!@BSHUD

/Q'BHRHNM

"@Q@BS!QHRSHPTDR CT Q!RD@T LDREQ! /G -

"K@QRRD @UDB B@OSDTQR 3% 31 NT 3%

"K@RRD @UDB B@OSDTQR 3% NT 3%
"K@RRD @UDB B@OSDTQR 31

p5 " /G /G "3 (((
/IK@FD CD EQ!PTDMBD v 'Y
/IQ'BHRHNM CD K@ EQ!PTDMBD |(Classe 0.02
3XOD CD Q!RD@T

neutre

,NMNOG@R! !HOG@R! 'HOG@RD @UWMBGMEDRI$S@DDBQH!




,DRTQD 0@Q SQ@MRENQL@SDTQ CD SDMRHEM /IQHL@HQD
2DBNMC@HQD p5 "
"NMRNLL@SHNM CDR DMSQ!DR . 5

2TQBG@QFD ODQL@MDMSD p5 " IG -
/IQIBHRHNM LDRTQD SDMRHNM Classe 0.2

Raccordement INQMHDQ C!AQNBG@AKD ROQHMF B@FD W pONRHSHNMI
B AKD QHFHCD v LLE NT RNTQKD @WDB DLANTS

-NLAQD C DMSQ!DR BNTQ@MS 4

"@OSDTQR BNTQ@MSR @RRNBH!R@0SDTQR EDQL!R 3$ NTUQ@MSR 31 EKDWHAKDR 3%

/IQ!'BHRHNM Classe 0.2 DIRIS B seul
"K@RRD @UDB B@QOSDTQR 3% NT 3%
"K@QRRD @UDB B@OSDTQR 31

Raccordement " AKD RO!BHEHPTD 2NBNLDB @UDB BNMMDBSDTQR 1)

11.1.5. Caractéristiques de communication

Liaison RS485

3XOD CD KH@HRNM v EHKR G@KE CTOKDW

Protocole  NCATR 134

5HSDRRD . A@TCR

Fonction "NMjFTQ@SHNM DS KDBSTQD CDR CNMM!DR

Raccordement INQMHDQ C!'AQNBG@AKD UHR ONRHSHNMR B AKD (
LLE

Liaison 1@CHN %Q!PTDMBD R@MR EHK

'!@MCD CD EQ!PTDMBD 'Y EQ!PTDMBD A@RRD 'Y DSYG@TSD

5HSDRRD 38400 bauds

Fonction "NMjFTQ@SHNM DS KDBSTQD CDR CNMM!DR @T SQ@UTCL

#(1(2p& NT &

Liaison USB 2

Protocole ,NCATR 134 RTQ 42!

Fonction "NMjFTQ@SHNM #(1(2p!
Raccordement "NMMDBSDTQ LHBQN 42! SXOD !

11.1.6. Caractéristiques environnementales

3DLO!Q@STQD DM ENMBSHNMMDLDYSp  !" "$( "$(

I
3DLO!'Q@STQD CD RSNBJ@FD pvp R "$(
'TLHCHS! DM ENMBSHNMMDLDMS In p'1 "$(
I
Altitude en fonctionnement L

5HAQ@SHNM pLL  p'Y LHM @WD "$(
3DMRHNM CD BGNBR @RRHFM!D "$ ( 5 (,/ J5
/$/ DBNO@RRONQS (2. #(1(2 ' 2.". U EQ 2.". U DM

3DMTD @TW HLO@BSR %@BD @U@MS ) INISHDQ ) "$( $



11.2. Caractéristigues modules option DIRIS O

SDMRHNM @KSDQM@SHUD

5" Y

%Q!PTDMBD

'Y

Raccordement

INQMHDQ CIAQNBG@AKD ROQHMF B@FD W
pvp

(1) Pas d’alimentation sur DIRIS O-it.

-NLAQD C DMSQ!DR

O@Q LNCTKIHNM SHANWM LNCTKDR N

.OSNBNTOKDTQ ONK@QHR@SHNM HMSDQMD

OHKNS@FD CD K!S@S CHRS@MBD

Raccordement des sorties

LLE NT B AKD RNTOKD @UDB DLAN|[TS

3XOD CD AN1SHDQ ,NCTK@HQD ONTQ LNMS@FD Q@HK #(-

ONRHS
pvp

(O]
5#" Y

ONRHS

@UDB #(1

R NT DWSDQMD 54" Y
Fonction iS@S KNFHPTD NT BNLOSDTQ C HLOTKRHNMR
1@BBNQCDLDMS DMSQ!DR INQMHDQ CIAQNBG@AKD UHR
LLE KNMFTDTQ L@W pL
Nombre de sorties RNQSHD DWOKNHS@AKD DM @RRNBH@SHNM
3X0D 1DK@HR p5 ¥
B K@QLD BNMEHFTQ@AKD BNTQ@MED @S HRR @B NRTC

ANQMHDQR C!IAQNBG@AKDRD QHRHOMD NONRHBHNMR B .

LLE




UL "NMENQLHS! 4+p

-NLAQD C DMSQ!DR O@Q LNCTKDHNM SHANW LNCTKDR NOS

3X0D 4-20 mA

Fonction 1@BBNQCDLDMS CD B@OSDTQR @H\C@& BN FHFHIPLTD!R) @OSIMRORH N

1@BBNQCDLDMS DMSQ!DR o INQMHDQ C!AQNBG@AKD UHR ONRHSH?T

Nombre de sorties O@Q LNCTKD NOSHNM LNCTKDR NOSHNMR L@W

3XO0D 4-20 mA

Fonction SQ@MRLHRRHNM CD K HL@QFD C@RMBDRTQDRRBONDRR@MS O
automates

Raccordement sorties INQMHDQ C!AQNBG@AKD UHRNT GRWRIDKINMR B AIKIE QHFH(

UL "NMENQLHS! 4+p

DMSQ!DR DWSDQMDR LDRTQD @LAH@MSD
LNCTKD NOSHNM L@W

#XM@LHPTD ' o

-NLAQD C DMSQ!DR

3XO0D /3 NT /3

%NMBSHNM DMSQIDR DS ,DRTQD CD K@ SDLO!'Q@STQD

Raccordement LLAENQKMNHMDFQTRD_I(_Z(!?ALQ@N\I?VG@pAI\_KDRD QHRHOMD NONRHSHNMR B AK
UL "NMENQLHS! 4+p
I —

- Rs\szEHKR G@KE CTOKDW

Protocole ,NCATR 134

5HSDRRD v A@TCR

Fonction Communication RS485 additionnelle

Raccordement INQMHDQ C!'AQNBG@AKD UHBR NTORNRTFOSKHDNMR B AKIE QHFt

Liaison RS485

Protocole /11.%('42 #/5
3DLOR CD C!L@QQ@FD 35s

Fonction Communication PROFIBUS
Raccordement Connecteur SubD9

Protocole BACnet IP

5HSDRRD v ,AHS R
3BDLOR CD C'L@QQ@FD 1minl5s

Fonction Communication BACnet IP
Raccordement "NMMDBSDTQ 1)

Liaison RS485

Protocole I "MDS ,23/
5HSDRRD v A@TCR
3DLOR CD CIL@QQ@FD 1min15s

Fonction "NLLTMHB@SHNM ! "MDS ,23/






11.3. 8 aDUDFWOULVWLTXHV DISFKHXU ',5,6 '




11.4. Caractéristiques des capteurs TE, TR et RF

7( &DSWHXU IHUPO 7( ¢ 7(

75 &DSWHXU RXYUDQW




Modele TF-55 TF-120 TF-300

/IK@FD CD BNTQ@MS MNLIOM@K (M 500 v 2000 1600 v 6000

/IK@QFD CD BNTQ@MS Q!DBKVIZBORTQ! 10 v 2400 32 v 7200

,@RRD F 114 142 220

3SDMRHNM L@W p5

3DMRHNM CD SDMTD @RRHFM!D pJ5

%Q!PTDMBD p'yY

2TQBGCG@QFD HMSDQLHSSDMSD W (M ODMC@MS RDBNMCD
"@S!'FNQHD CD LDRTQD "3 (((

(MCHBD CD OQNSDBSHNIM30/IKO7

3DLO!'Q@STQD CD ENMBSHNMMDLDMS pvp pi"

3DLO!IQ@STQD CD RSNBJ@FD pvp p!"

'"TLHCHS! QDK@SHUD 'L R@MR BNMCDMR@SHNM
Altitude pL

UL "NMENQLHS! 4+p

Raccordement " AKD 2.".,$" 1) CQNHS O@HQDR SNQR@C!DR MNM AKHMC!

P



12.1. 6SOFLSFDWLRQ GHV FDUDFWOULVWLTXHV

Pa /I THRR@MBD @BSHUD SNS@KD #(1(2 'VRDTKM
@UDB B@OSDTQR 3% NV 3% (M
@UDB B@OSDTQR 31 v (M
0, Q /I THRR@MBD Q!@BSHUD SNS@KD @QHSGL!SHPTD UDB|ISNQHDKKD @ubDB
S, 2 /I THRR@MBD @OO0O@QDMSD SNS@KD@ODB B@OSBFDRR 3IFHOBHEWNM% (M
QHDKKD @UDB B@OSDTQR 31
Ea IMDQFHD @BSHUD SNS@KD #(1(R2 ! RDTK (M
@UDB B@OSDTQR 3$ NV 3% (M
@UDB B@OSDTQR 31 \% (M
Er, $Q |IMDQFHD Q!@BSHUD SNS@KD @QHSGL!SHPTD UDBSNQHDKKD D UDB B
$@O$@®MDQFHD @OO@QDMSD SNS@KD @QHSGL!SHPTD UDBSNQ@EWDKKDM @UuUD
@UDB B@OSDTQR 31
f %Q!PTDMBD 0.02 pvp 'Y
( (- "NTQ@MS CD OG@RD BNTQ@ W MRISBBELISQD LDRTQ! \% (M
@UDB B@OSDTQR 3% NTv3% (M
@UDB B@OSDTQR 31 v (M
INc "NTQ@MS CD MDTSQD B@KBTK! @UDB B@OSDTOQR 3% NT 3¢
@UDB B@OSDTQR 31
U 3B DMRHNM +0 +F NT +0O - 0.2 pvp 5" /1G|-

PF, /% |%@BSDTQ CD OTHRR@MBD @QHSGL!SHPTD UDBSNQHMDKinductifa0.8@UDB B@!
@UDB B@OSDTQR 31 |B@O@BHSHE

/IRS /K|S /@OHKKNSDLDMS CD BNTQSD CTQ!D CD KNMFTD CTQ!D
4CHO "QDTW CD SDMRHNM +0O +F NT |96 -

Uswl 2TQSDMRHNMR SDLONQ@HQDR |50 +F NT +0O - R
Uint "NTOTQD CD SDMRHNM +0 +F N@2+O - R
Unba #/RIPTHKHAQD CD SDMRHNM +@®5 DM @LOKHSTCD R
Unb #!RIPTHKHAQD CD SDMRHNM +®2F NT +O - DM OG@RP

DS DM @QLOKHSTCD

3'#T 3@TW CD CHRSNQRHNM G@QLNNMHPTD SNS@KD CD K@ |BanysR B 6BV

3'# 1T | 0O@Q Q@OONQS @T ENMC@LDMS@K O@Q Q@OONQS |K@ U@KDTQ
DEjB@BD

4G "@QLNMHPTDR CD SDMRHNM 1 R

3'#H 3@TW CD CHRSNQRHNM G@QLNMHPUIDBSBI® @ &D TQTR B$T| @By Ba 5%
3'# 1H| 0O@Q Q@OONQS @T ENMC@LDMS@K O@Q Q@OONQS |K@ U@KDTQ

DEjB@BD
(G '"@QLNMHPTDR CD BNTQ@MS @UDB B@OSDTQR 3% [31 NT !
,RU 2HFM@TW CD S!KIBNLL@MCD BDMSQ@KHR!D .

UDB B AKDR CD KH@HRNM 2.".,8"
2DTKDLDMS CHRONMHAKD @UDB #(1(2 ! Y2 DS #(1(2 ! 1



ROFWLRQ GAOYDOXDWLRQ GH OD TXDOLWO

f %Q!PTDMBD 0.02 pvp 'Y
( (- "NTQ@MS CD OG@RD BNTQ@ W MRISBBEIISQD LDRTQ! v (M
@UDB B@OSDTQR 3% NTv3% (M
1@UDB B@OSDTQR 31 v (M
INc "NTQ@MS CD MDTSQD B@KBTK! @UDB B@OBSDTQR 3% NT 3%
2 @UDB B@OSDTQR 31
u 3DMRHNM +0 +F NT +0O - 0.2 v 5" /G |

/RS [KS /@OHKKNSDLDMS CD BNTQESD CTQ!D CD KNMFTD ¢-TQ!D
4CHO "QDTW CD SDMRHNM +0O +F NT |66 -

Uswil 2TQSDMRHNMR SDLONQ@HQDR |00 +F NT +0 - .
Uint "NTOTQD CD SDMRHNM +0 +F N@2+0O - :
Unba #!RIPTHKHAQD CD SDMRHNM +{@®5 DM @LOKHSTCD .
Unb #' RIPTHKHAQD CD SDMRHNM +{®2F NT +O - DM OG@RpD
DS DM @LOKHSTCD
4G "@QLNMHPTDR CD SDMRHNM 1 .
(G '"@QLNMHPTDR CD BNTQ@MS @UDB B@OSDTQR 3% |31 NT 3%
,RU 2HFM@TW CD S!K!BNLL@MCD BDMSQ@KHR!D .

2DTKDLDMS CHRONMHAKD @UDB #(1(2 ! 112% @MC #(1(2!
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